Sprava z Kruzku priemyselnej robotiky

Vramci krdzku Priemyselnd robotika sa $tudenti oboznamili so zékladnymi typmi priemyselnych
robotov. Boli prezentované a diskutované zaujimavé moderné konétrukcie priemyselnych
a kolaborativnych robotov. Na jednotlivych stretnutiach sa $tudenti oboznamili so zakladnymi
hardverovymi komponentmi robotov ako pohony, prevodovky, snimaée a pod. Poas stretnuti bol
dostatolny Casovy priestor na diskusie. Studenti mali moinost otvorit témy, ktoré ich aktudlne
zaujimali a ndsledne potom hladali na internete informécie, ktoré v skupine prezentovali. Na
stretnutiach boli predvadzané rézne modely robotov s praktickymi ukdZkami ako robotické rameno
riadené cez vyvojovi dosku Arduino, alebo humanoidny robot Poppy riadeny mikropocitaCom
Raspberry PI.
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