Sprava z kruzku: Priemyselna robotika
1.10.-31.10.2022

V tomto mesiaci prebehli dve stretnutia. Na prvom stretnuti pokracovali Ziaci

v oboznamovani sa s modelom priemyselnej linky a jej komponentmi. Vyskusali si tvorbu
riadiaceho programu pre tento model, riadeny PLC Simatic s7 1200. Na druhom stretnuti
boli Ziaci obozndmeni s humanoidnym robotom Poppym, jeho konstrukciou a riadiacim

programom. Pokusali sa sami vytvorit svoj vlastny program pre riadenie pohybov robota
v programovacom jazyku Python.
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