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Charakteristika vyucovacieho predmetu

Predmet Priemyselnd informatika ma poskytnut Ziakom Sirokospektralny rozhlad v oblastiach
priemyselnych technolégii, riadenia, reguldcie, robotiky a pocitacovych technoldgii vyuzivanych pri
riadeni, merani, simuldcii a podpore navrhu.

Vyucba predmetu Priemyselnd informatika je pokracovanim predmetu Zaklady automatizacie
z tretieho rocnika. V predmete su vyuzité poznatky aj z dalSich odbornych predmetov ako
Elektronika, Elektrotechnika, Riadiace systémy, Matematika, Elektrotechnické meranie a Fyzika.

Vyucovanie predmetu je realizované formou dvoch hodin tedrie a troch hodin praktickych cvic¢eni
tyzdenne. Na hodindch tedrie sa ziaci venuju tedrii pneumatického riadenia, regulatorom,
regulovanym sustavam, vySetrovaniu stability regulacnych obvodov, robotike a ¢islicovo riadenym
strojom. Na praktickych cvi¢eniach si svoje teoretické poznatky overuju v praxi, ato zapdjanim
pneumatickych obvodov, realizaciou regulacnych obvodov, programovanim priemyselného robota a
realizaciou vybranych zapojeni automatiza¢nej techniky. Ziaci sa tie? ucia pracovat s CAD nastrojmi na
simulaciu pneumatickych obvodov, tvorbu technickej dokumentacie a obsluhovat jednoduché CNC
stroje ako napriklad laserovu gravirku.

Ciele predmetu

Cielom vyucovania predmetu Priemyselnd informatika je poskytnut Ziakom vseobecny rozhlad v oblasti
priemyslu a technoldgii vyuZivanych v priemysle. Okrem toho sa Ziaci ucia Citat technické vykresy,
schémy, pracovné ndvody, orientovat sa v kataldgovych listoch suciastok v technickej dokumentdcii.
TieZ sa ucia vytvdrat technicku dokumentdciu. Ziaci sa ucia vyuZivat pocitacové technoldgie a CAD
ndstroje.

Ziaci si osvoja pojmy, vztahy a suvislosti, postupy a &innosti pri rieseni praktickych uloh. Naucia sa
argumentovat a tvorivo pristupovat pri rieseni problémov. Naucia sa prezentovat svoje uvahy a zvolené
postupy. Pri rieSeni zadanych uloh sa Ziaci u€ia spolupracovat a vzdjomne komunikovat.

Cielové vedomosti predmetu Priemyselnd informatika su :

e znalosti zakladnych pojmov z oblasti pneumatického riadenia,
e znalosti zakladnych prvkov pneumatickych a elektropneumatickych obvodov,



znalosti pojmov oblasti riadenia a reguldcie,

znalosti vlastnosti requldtorov a reqgulovanych sustav,

znalosti urcovania stability requlacného obvodu,

znalosti zdkladnych pojmov z oblasti robotiky,

znalosti konstrukcii priemyselnych robotov,

znalosti zdkladnych pojmov z oblasti ¢islicovo riadenych strojov.

Cielové zrucnosti predmetu Priemyselnd informatika st v :

schopnosti realizdcie pneumatickych a elektropneumatickych obovodov,

schopnosti navrhovat a pomocou pocitacovych simulacnych ndstrojov overovat funkciu
pneumatickych a elektropneumatickych obvodov,

schopnosti Citat a pomocou pocitacovej podpory tvorit technicktu dokumentdciu,

schopnosti merat a pomocou pocitacovej podpory vizualizovat merané fyzikdlne veliciny,
schopnosti analyzovat a realizovat riadiace a regulacné obvody,

schopnosti tvorit program pre priemyselného robota online, aj offline sp6sobom,

schopnosti vyuZivat CAD ndstroje.

Rozvijané digitalne (DigComp 2.2) kompetencie:

Absolvent dokaze:

vyhladat a triedit technicki dokumentaciu (datasheety, normy, aplikaéné poznamky) a
odborné ¢lanky o novych technoldgiach (napr. loT, obnovitelné zdroje energie),

kriticky hodnotit spolahlivost a porovnavat technické parametre suciastok z rdéznych
digitalnych zdrojov a Specifikacii,

vypracovat kod (napr. C, Python) na programovanie mikrokontrolérov (napr. Arduino, PLC) a
simulovat jeho funkénost,

vykonavat softvérovi a hardvérovu diagnostiku elektronickych systémov (rozpoznat, ¢i je
problém v kdde, schéme alebo hardvéri),

vyuzivat digitalne nastroje (napr. 3D tla¢, pokrocilé simulacie) na optimalizaciu a inovacie pri
navrhu novych zariadeni,

aktivne vyhladavat online kurzy a sledovat odborné technické zdroje na udrZanie kroku s
digitdlnym vyvojom (napr. FPGA, kyberneticka bezpecnost v priemysle).

Rozvijané kompetencie v oblasti udrzatelnosti:

Absolvent dokaze:

navrhovat a implementovat technické riesenia pre prediktivnu Gdrzbu a riadenie spotreby
energie (Smart Grid, 10T) s cielom prevencie poruch a zniZenia strat,

reflektovat osobny pristup k vyberu suciastok (preferovanie recyklovatefnych alebo
bezolovnatych materialov) a etiku pri nakladani s elektronickym odpadom (e-waste),
navrhovat technické Standardy a postupy, ktoré preukazatelne znizuju spotrebu materidlu a
energie pocas vyroby, instaldcie a prevadzky.

Rozvijané podnikatel'ské kompetencie:

Absolvent dokaze:

opisat a pochopit pristupy k planovaniu a riadeniu projektov,
chépat socidlne a hospodarske prileZitosti a vyzvy, ktorym celi zamestnavatel, organizacia ¢i
spolocnost,



e identifikovat prileZitosti a navrhovat riesenia,

e robit zdkladné rozhodnutia a prevziat iniciativu,

e efektivne pracovat so zdrojmi a jednoduchym rozpoc¢tom,

e spolupracovat v time a uéit sa zo skdsenosti.

Ramcovy rozpis uciva vyucovacieho predmetu
Ramcovy rozpis uciva

4. rocnik (tedria) 60 hodin spolu
Pneumatické riadenie 15 hodin

Uvod k predmetu, vnatorny poriadok u¢ebne

Charakteristika pneumatického obvodu

Zakladné casti pneumatického obvodu

Prvky pneumatického obvodu

Zakladné obvody pneumatického riadenia

Realizdcia obvodov pneumatického riadenia

Obvody elektropneumatického riadenia

Dynamické vlastnosti regulacnych obvodov 5 hodin

Opis dynamickych vlastnosti ¢lenov regulacného obvodu

Laplaceova transformicia

Aplikacie Laplaceovej transformacie

Algebra prenosov

Regulované sustavy 4 hodiny

Statické regulované sustavy

Astatické regulované sustavy

Sustavy s dopravnym oneskorenim

Regulatory 9 hodin

Charakteristika regulatora

Nespojité regulatory

Spojité regulatory

Cislicové regulatory

Vlastnosti uzavretych regulacnych obvodov 6 hodin

Kvalita regula¢ného procesu

Kritéria stability

Vypocet regulacného obvodu

Robotika 13 hodin

Uvod do robotiky

Zakladné typy robotov

Konstrukcia priemyselného robota

Riadenie priemyselnych robotov

Cislicové riadenie 8 hodin

Zakladné principy Cislicového riadenia

CNC stroje — vlastnosti a konstrukcia

CNC stroje — spbdsoby riadenia a programovania




4. rocnik (cvicenia) 90 hodin spolu

Uvodné cvitenia 6 hodin

Uvod, organizacia prace v uéebni

Obozndmenie sa s programom na tvorbu technickej dokumentdcie -
ProfiCAD

InStruktaz k pouzivaniu edukacnych panelov

Analyza zapojeni edukacnych panelov

Praca s vybranymi zariadeniami a zapojeniami z oblasti priemyselnej
informatiky 21 hodin

Programovanie robotického ramena Dobot Magician

Praca s laserovou gravirkou

Riadenie otacok asynchréonneho motora pomocou frekvenéného menica.

Reverzacia asynchrénneho motora cez stykace

Riadenie servopohonu armatury

Praca s 10-link snimac¢mi SICK

Riadenie DC motora

Pneumatické a elektropneumatické obvody 21 hodin

Simulacia pneumatickych obvodov

Zapdjanie zakladnych pneumatickych obvodov

Logické funkcie v pneumatickych obvodoch

Casovacde v pneumatickych obvodoch

Zapdjanie elektropneumatickych obvodov

Regulacné obvody na baze LabVIEW 15 hodin

LabVIEW - opakovanie

Obozndmenie sa so zariadenim myRIO

Vizualizacia prechodovej charakteristiky reg. sistavy pomocou LabVIEW

Nespojita reguldcia pomocou MyRIO a LabVIEW

Spojita regulacia pomocou MyRIO a LabVIEW

Praca na vlastnom projekte

Robotika 18 hodin

Zaklady prace v ABB RobotStudio

Offline programovanie priemyselného robota

Online programovanie priemyselného robota

Riesenie Uloh na programovanie priem. robota

Riesenie technickych projektov 9 hodin

Postupnost v radeni tematickych celkov a rozsah vyucovania jednotlivych tém v ramcovom rozpise
uciva nepredstavuje chronologické a zavazné ¢lenenie, ale len obsahovo a logicky usporiadany systém
uciva.

Vyucujuci mbze vo vzdelavacom plane upravit rozsah vyuéovacich hodin uréeny u¢ebnymi osnovami.
Vyucujuci vypracuje vzdelavaci plan vyucby v ¢leneni na jednotlivé vyucovacie jednotky

Vzdelavaci plan schvaluje predmetova komisia a prerokuje pedagogicka rada.






